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Abilita la funzione rallentamento tipo 1. Con questa selezione, potrebbe
Y1 | non essere evidente una diminuzione di velocita dell'anta, ma solo una
diminuzione della forza di spinta dei motori.
Y2 Abilitala funzione rallentamento tipo 2.
Con questa selezione ¢ pili evidente la variazione di velocita dell'anta.
Abilita la funzione rallentamento tipo 3.
v3 | Unione delle precedenti 2 modalita. Il comportamento & fortemente
Ccé RALLENTAMENTI influenzato dal tipo di motore.
Abilita la funzione rallentamento tipo 4. Modalita da utilizzare in caso di
emergenza o condizioni di funzionamento particolari. Il motore viene
v4 | pilotato con modalita Y1 per 1s poi viene spento perun altros.
Il cancello si muovera in modalita intermittente sincronizzata con il
pilotaggio.
N | Disabilitalafunzione rallentamento.
Abilita il colpo finale in chiusura
Funzionamento:
Alla fine del tempo di chiusura senza rallentamenti viene dato un
y1 | impulsodi2s apotenza piena.
Conrallentamenti attivi viene dato alla fine del periodo di rallentamento.
Il colpofinale non & controllato dalle sicurezze.
Non attivo con configurazione scorrevole e con logica di funzionamento
auomo presente.
(o] COLPO FINALE Abilita il colpo finale in apertura e chiusura
Funzionamento:
Alla fine del tempo di apertura e chiusura senza rallentamenti viene dato
y2 | unimpulsodi2sapotenzapiena.
Conrallentamenti attivi viene dato alla fine del periodo di rallentamento.
Il colpofinale non & controllato dalle sicurezze.
Non attivo con configurazione scorrevole e con logica di funzionamento
auomo presente.
N | Disabilita la funzione colpo finale
N | T3escluso.
Imposta T3 uguale al tempo impostato per il rallentamento con la stessa
YF | ; ; ; 5 dal ti
c13 TEMPO AGGIUNTIVO T3 impostazione dei menu F1 e F5. Il funzionamento sara del tipo Y1.
vs Imposta T3 uguale al tempo impostato per il rallentamento con la stessa
impostazione dei menu F2 e F6. Il funzionamento sara del tipo Y1.
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MENU F: REGOLAZIONE FORZE E VELOCITA

Menu Funzione Descrizione

Regola la spinta del motore 1.

0001 = forza minima.
F1 FORZAMOTORE 1 0010 = forza massima.

Se il valore impostato & inferiore a 10 il funzionamento del motore sara di tipo Y1.

Regola la spinta del motore 1 durante la fase di rallentamento.
VELOCITA' RALLENTAMENTO 0001 = forza minima.
MOTORE 1 0010 = forza massima.
Il funzionamento del motore dipendera dalla selezione effettuata nel menu C6.

F2

Regola la spinta motore 2.

0001 = forza minima.
F5 FORZAMOTORE 2 0010 = forza massima.

Se il valore impostato € inferiore a 10 il funzionamento del motore sara di tipo Y1.

Regola la spinta del motore 2 durante la fase di rallentamento.
VELOCITA' RALLENTAMENTO 0001 = forza minima.
MOTORE 2 0010 = forza massima.
Il funzionamento del motore dipendera dalla selezione effettuata nel menu C6.

F6

FUNZIONAMENTO FINECORSA

CHIUSURA

A= Marcia normale con intervento sicurezze
ed inversione del moto

B =Marcia in rallentamento con intervento
sicurezze ed inversione del moto

C < 50 mm = Quota ideale inizio marcia con
APERTURA intervento sicurezze ed arresto del moto

D > 500 mm = Quota ideale inizio colpo finale
con esclusione sicurezze.
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CHIUSURA

D>500mm

A =Marcia normale con intervento sicurezze
ed inversione del moto

¢ B = Marcia in rallentamento con intervento
sicurezze ed inversione del moto
APERTURA C = 50 mm = Quota ideale inizio colpo finale
con esclusione sicurezze.

D > 500 mm = Quota ideale inizio marcia in
rallentamento

D>500mm
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C6

DECELERATIONS

Y1

Enables the type 1 deceleration function.
With this selection you can regulate the motors thrust.
Adecrease in the leaf speed may be not noticeable.

Y2

Enables the type 2 deceleration function.
With this selection, the variation in the leaf speed is more noticeable.

Y3

Enables the type 3 deceleration function.
Mix of the 2 previous modalities.
The functioning is deeply influenced by the type of motor.

Y4

Enables the type 4 deceleration function. This modality is to be used in
case of emergency or particular functioning conditions. The motor is
driven in Y1 modality for 1s, then it turns off for 1s. The door movement
intermittent modality is synchronized with the command.

Disables the deceleration function.

C8

FINAL STROKE

Y1

Enables the final stroke in closing

Operation:

Atthe end of closing time without deceleration, a 2 s pulse with full power
is given.

If decelerations are enabled, the pulse is given at the end of the
deceleration time.

The final stroke is not managed by the safety devices.

Disabled with sliding configuration and with dead man logic.

Y2

Enables the final stroke in opening and closing

Operation:

At the end of the opening and closing time without deceleration, a 2 s
pulse with full power is given.

If decelerations are enabled, the pulse is given at the end of the
deceleration time.

The final stroke is not managed by the safety devices.

Disabled with sliding configuration and with dead man logic.

Disables the final stroke function

C13

T3 ADDITIONAL TIME

T3 excluded.

YF

Sets T3 as the time set for the deceleration with the same setting of
menus F1and F5. The type of functioningis Y1.

YS

Sets T3 as the time set for the deceleration with the same setting of
menus F2 and F6. The type of functioningis Y1.

5
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MENU F: FORCE AND SPEED ADJUSTMENTS

Menu

Function

Description

F1

MOTOR 1 FORCE

Adjusts motor 1 thrust.

0001 = minimum force.

0010 = maximum force.

If the value set is less than 10, the type of functioning is Y1.

MOTOR 1 DECELERATION
SPEED 1

Adjusts motor 1 thrust during deceleration phase.

0001 = minimum force.

0010 = maximum force.

The motor functioning depends on the choice made in menu C6.

MOTOR 2 FORCE

Adjusts motor 2 thrust.

0001 = minimum force.

0010 = maximum force.

If the value set is less than 10, the type of functioning is Y1.

MOTOR 2 DECELERATION
SPEED 2

Adjusts motor 2 thrust during deceleration phase.

0001 = minimum force.

0010 = maximum force.

The motor functioning depends on the choice made in menu C6.

LIMIT SWITCH FUNCTIONING

CLOSING

OPENING

A = Normal movement with security devices
intervention and motion inversion

B = Movement in deceleration with security
device sintervention and motion inversion

C < 50 mm = Ideal position for final stroke
with exclusion of security devices

iR
N

D > 500 mm = Ideal position movement
start in deceleration
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CLOSING
E = C<50mm
B D>500mm
A = Normal movement with security devices
A intervention and motion inversion
B = Movement in deceleration with security
¢ devices intervention and motion inversion
< = iti | |
OPENING C <50 mm = Ideal position for final stroke with

exclusion of security devices

D > 500 mm = Ideal position movement start in
deceleration

D>500mm
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C6

RALENTISSEMENTS

Y1

Active lafonction ralentissement type 1.
Avec cette sélection on régle la force de poussée des moteurs.
Une diminution de vélocité du ventail pourrait n'étre pas évidente.

Y2

Active la fonction ralentissement type 2.
Avec cette sélection la variation de vélocité du ventail est plus évidente.

Y3

Active lafonction ralentissement type 3.
Union des 2 précédentes modalités.
Le comportement est fortementinfluencé par le type de moteur.

Y4

Habilite la fonction ralentissement type 4. Modalité & utiliser en cas
d'émergence ou conditions de fonctionnement particulieres. Le moteur
est piloté avec modalité Y1 par 1's, puis il s'éteint par autre s. Le portail
se déplacera en modalité intermittente synchronisée avec le pilotage.

Désactive la fonction ralentissement.

C8

COUP FINAL

Y1

Habilite le coup final en fermeture

Fonctionnement:

Ala fin du temps de fermeture, sans ralentissements, une impulsion de
2s estfournie a pleine puissance.

Avec les ralentissements activés, elle estdonnée alafin du temps de
ralentissement.

Le coup final n'est pas contrélé par les sécurités.

Pas active avec configuration coulissante et avec logique de
fonctionnementahomme présent.

Y2

Habilite le coup final en ouverture et fermeture

Fonctionnement:

Ala fin du temps d'ouverture et fermeture, sans ralentissements, une
impulsion de 2s est fournie a pleine puissance.

Avec les ralentissements activés, elle est donnée a la fin du temps de
ralentissement.

Le coup final n'est pas controlé par les sécurités.

Pas active avec configuration coulissante et avec logique de
fonctionnementahomme présent.

Déshabilite la fonction coup final

C13

TEMPS ADDITIONNEL T3

T3 excluse.

YF

Paramétre T3 égal au temps paramétré pour le ralentissement avec le
méme paramétrage des menus F1 et F5.
Le fonctionnement sera du type Y1.

YS

Paramétre T3 égal au temps paramétré pour le ralentissement avec le
méme paramétrage des menus F2 et F6.
Le fonctionnement seradu type Y1.
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MENU F: REGLATION FORCE ET VITESSE

Menu Fonction Description

Régle la poussée du moteur 1.

0001 = force minimum.

F1 FORCE MOTEUR 1 0010 = force maximum.

Si la valeur paramétrée est inférieure a 10, le fonctionnement du moteur sera de
type Y1.

Regle la poussée du moteur 1 pendant la phase de ralentissement.

VITESSE RALENTISSEMENT 0001 = force minimum.
MOTEUR 1 0010 = force maximum.

Le fonctionnement du moteur dépend de la sélection effectuée dans le menu C6.

F2

Régle la poussée du moteur 2.
0001 = force minimum.
F5 FORCE MOTEUR 2 0010 = force maximum.
Si la valeur paramétrée est inférieure a 10, le fonctionnement du moteur sera de
type Y1.
Régle la poussée du moteur 2 pendant la phase de ralentissement.
VITESSE RALENTISSEMENT 0001 = force minimum.
MOTEUR 2 0010 = force maximum.
Le fonctionnement du moteur dépend de la sélection effectuée dans le menu C6

Fé

FONCTIONNEMENT FIN DE COURSE

FERMETURE

A = Marche normal avec intervention des
dispositifs de sécurité et inversion du
mouvement

B = Marche en ralentissement avec
intervention des dispositifs de sécurité et
inversion du mouvement

C < 50 mm = Cote idéale début coup final
a l'exclusion des dispositifs de sécurité

D > 500 mm = Cote idéale début marche en
ralentissement
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FERMETURE
4 = C<50mm
B D>500mm
A = Marche normal avec intervention des
A dispositifs de sécurité et inversion du
mouvement
( B = Marche en ralentissement avec
intervention des dispositifs de sécurité et
OUVERTURE inversion du mouvement

C <50 mm = Cote idéale début coup final
a l'exclusion des dispositifs de sécurité

D > 500 mm = Cote idéale début marche en
ralentissement

D>500mm
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Cé6

RALENTIZACIONES

Y1

Habilita la funcion ralentizacién tipo 1.
Con esta seleccion se regla la fuerza de empuije de los motores.
Podria no ser evidente una disminucion de velocidad de la hoja.

Y2

Habilita la funcién ralentizacion tipo 2.
Con esta seleccion es méas evidente la variacion de velocidad de la
hoja.

Y3

Habilita la funcion ralentizacion tipo 3.
Unio6n de las precedentes 2 modalidades.
El comportamiento es fuertemente influenzado por el tipo de motor.

Y4

Habilita la funcion ralentizacion tipo 4. Modalida a utilizarse en caso de
emergencia o condiciones de funcionamiento particulares. El motor es
guiado con modalidad Y1 por 1's, luego se apaga por otro s. La cancela
se accionara en modalidad intermitente sincronizada con el pilotaje.

Deshabilita la funcion ralentizacion.

C8

GOLPE FINAL

Y1

Habilita el golpe final en cierre

Funcionamiento:

Al final del tiempo de cierre sin ralentizaciones se envia un impulso de
2s a potencia completa.

Con ralentizaciones activas, se envia al final del periodo de
ralentizacion.

El golpe final no es controlado por las seguridades.

No activo con configuracién corredera y con légica de funcionamiento
con hombre presente.

Y2

Habilita el golpe final en aberturay cierre

Funcionamiento:

Al final del tiempo de abertura y cierre sin ralentizaciones se envia un
impulso de 2s a potencia completa.

Con ralentizaciones activas, se envia al final del periodo de
ralentizacion.

El golpe final no es controlado por las seguridades.

No activo con configuracion corredera y con logica de funcionamiento
con hombre presente.

Deshabilita la funcién golpe final

C13

TIEMPO ADICIONAL T3

T3 excluido.

YF

Configura T3 igual al tiempo configurado para la ralentizacién con la
misma configuracion de los ments F1y F5.
Elfuncionamiento sera del tipo Y1.

YS

Configura T3 igual al tiempo configurado para la ralentizacion con la
misma configuracion de los menUs F2y F6.
Elfuncionamiento sera del tipo Y1.

11
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MENU F: REGULACIONES FUERZAS Y VELOCIDADES

Menu

Funcion

Descripcion

F1

FUERZAMOTOR 1

Regla el empuije del motor 1.

0001 = fuerza minima.

0010 = fuerza maxima.

Si el valor configurado es inferior a 10, el funcionamiento del motor sera de tipo Y1.

F2

VELOCIDAD RALENTIZACION

MOTOR

1

Regla el empuje del motor 1 durante la fase de ralentizacion.

0001 = fuerza minima.

0010 = fuerza maxima.

El funcionamiento del motor depende de la seleccion efectuada en el menu C6.

F5

FUERZAMOTOR 2

Regla el empuije del motor 2

0001 = fuerza minima.

0010 = fuerza maxima.

Si el valor configurado es inferior a 10, el funcionamiento del motor sera de tipo Y1.

F6

VELOCIDAD RALENTIZACION

MOTOR

2

Regla el empuje del motor 2 durante la fase de ralentizacion.

0001 = fuerza minima.

0010 = fuerza maxima.

El funcionamiento del motor depende de la seleccion efectuada en el menu C6

FUNCIONAMIENTO FINAL DE CARRERA

CIERRE

ABERTURA

A=Marcha normal con intervencién
dispositivos seguridad e inversion del
movimiento

B = Marcha en deceleracion con intervencion
dispositivos seguridad e inversion del
movimiento

C = 50 mm = Cota ideal comienzo golpe final
con exclusion de los dispositivos de seguridad

D > 500 mm = Cota ideal comienzo marcha en
deceleracion
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CIERRE

C<50mm
B D>500mm

A= Marcha normal con intervencion
dispositivos seguridad e inversion del
movimiento

¢ B = Marcha en deceleracion con intervencion
dispositivos seguridad e inversion del
movimiento

ABERTURA

= C = 50 mm = Cota ideal comienzo golpe final
con exclusion de los dispositivos de seguridad

D > 500 mm = Cota ideal comienzo marcha en
deceleracion

C<50mm

D>500mm
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C6

ABBREMSVORGANGE

Y1

Aktiviert die Verlangsamungsfunktion Typ 1.

Mit dieser Auswahl wird die Schubkraft der Motoren eingestellt.

Eine Verlangsamung der Torfligelgeschwindigkeit konnte nicht
deutlich erkennbar sein.

Y2

Aktiviert die Verlangsamungsfunktion Typ 2.
Bei dieser Auswahl ist die Anderung der Torfligelgeschwindigkeit
besser erkennbar.

Y3

Aktiviert die Verlangsamungsfunktion Typ 3.
Verbindung der 2 vorherigen Modi. Das Verhalten hangt stark vom
Motortyp ab.

Y4

Aktiviert die Verlangsamungsfunktion Typ 4. Im Notfall oder bei
besonderen Betriebszustandigen anzuwendener Modus. Der Motor
wird 1 s lang im Modus Y1 gesteuert und dann 1 weitere s lang
ausgeschaltet. Das Tor wird im intermittierenden Modus bewegt und mit
der Steuerung synchronisiert.

Die Abbremsfunktion wird deaktiviert.

C8

ENDSTOSS

Y1

Aktiviert den Endstof beim SchlieRen.

Funktionsweise:

Nach Beendigung der SchlieRzeit ohne Abbremsungen wird ein 2 s
langer Impuls bei voller Leistung erteilt.

Bei aktiviertem Abbremsen wird der Endstoft am Ende dieses Vorgangs
gegeben.

Der Endstof wird nicht von den Sicherheitsvorrichtung kontrolliert.

Nicht aktiv bei Schiebetor-Konfiguration und Funktionslogik Totman.

Y2

Aktiviert den EndstoR beim Offnen und SchlieRen.

Funktionsweise: N

Nach Beendigung der Offnungs- und SchlieRdauer ohne
Abbremsungen wird ein 2 s langer Impuls bei voller Leistung erteilt.

Bei aktiviertem Abbremsen wird der Endstoft am Ende dieses Vorgangs
gegeben.

Der Endsto3 wird nicht von den Sicherheitsvorrichtung kontrolliert.

Nicht aktiv bei Schiebetor-Konfiguration und Funktionslogik Totman.

Deaktiviert die Funktion Endstol

C13

ZUSATZZEIT T3

T3 ausgeschlossen.

YF

Stellt T3 auf den gleichen Wert wie die Verlangsamung mit denselben
Einstellungen wie in den Menus F1 und F5 ein.
Die Funktion entsprichtdem Typ Y1.

YS

Stellt T3 auf den gleichen Wert wie die Verlangsamung mit denselben
Einstellungen wie in den Menis F2 und F6 ein.
Die Funktion entsprichtdem Typ Y1.
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MENU F: EINSTELLUNG KRAFT UND GESCHWINDIGKEIT

Menii Funktion Beschreibung

Einstellung der Schubkraft von Motor 1.
0001 = Minimale Schubkraft.

F1 KRAFT MOTOR 1 0010 = Maximale Schubkraft.
Wenn der eingestellte Wert weniger als 10 betragt, entspricht die Funktion des
Motors dem Typ Y1.
Einstellung der Schubkraft von Motor 1 wahrend der Abbremsphase.
GESCHWINDIGKEIT BEI 0001 = Minimale Schubkraft.
F2 ABBREMSEN MOTOR 1 0010 = Maximale Schubkraft.

Die Funktion des Motors héngt von der in Menii C6 getroffenen Auswahl ab.

Einstellung der Schubkraft von Motor 2.
0001 = Minimale Schubkraft.

F5 KRAFT MOTOR 2 0010 = Maximale Schubkraft.
Wenn der eingestellte Wert weniger als 10 betragt, entspricht die Funktion des
Motors dem Typ Y1.
Einstellung der Schubkraft von Motor 2 wahrend der Abbremsphase.
F6 GESCHWINDIGKEIT BEI 0001 = Minimale Schubkraft.
ABBREMSEN MOTOR 2 0010 = Maximale Schubkraft.

Die Funktion des Motors hangt von der in Meni C6 getroffenen Auswahl ab.

FUNKTION DES ENDSCHALTERS

SCHLIESSEN
f D

A = Normaler Lauf mit Ansprechen des
Sicherheitsvorkehrungen und
Richtungswechsel

B = Abgebremster Lauf mit Ansprechen des
Sicherheitsvorkehrungen und
Richtungswechsel

C <50 mm = |dealwert fur den Schlusspunkt
unter Ausschluss von
Sicherheitsvorkehrungen

D > 500 mm = Idealwert bei Beginn des
abgebremsten Laufs

15
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SCHLIESSEN

—

D>500mm

A = Normaler Lauf mit Ansprechen
desSicherheitsvorkehrungen und
Richtungswechsel

B = Abgebremster Lauf mit Ansprechen
desSicherheitsvorkehrungen und

. Richtungswechsel

OFFNEN

= C <50 mm = Idealwert fir den Schlusspunkt
unter Ausschluss von Sicherheitsvorkehrungen

D > 500 mm = Idealwert bei Beginn des
abgebremsten Laufs

D>500mm
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Activaafungio de abrandamento tipo 1.
Com esta selecgao regula-se a forga de impulso dos motores.

1 Aredugéo de velocidade da porta podera néo ser visivel.
Activa a fungéo de abrandamento tipo 2. Com esta selecgéo é mais
Y2 | visivelavariagao de velocidade da porta.
Activa a funcéo de abrandamento tipo 3. Jungdo das 2 modalidades
cé ABRANDAMENTOS v3 |anteriores. O comportamento é fortemente influenciado pelo tipo de
motor.
Activa a funcéo de abrandamento tipo 4. Modalidade a utilizar em caso
de emergéncia ou condigdes de funcionamento especificas. O motor &
Y4 |pilotado com modalidade Y1 por 1 segundo, a seguir é desligado
durante um outro segundo. O portdo ira movimentar-se em modo
intermitente sincronizado com a pilotagem.
N Desactiva a fungéo de abrandamento.
Activa o impulso final no fecho.
Funcionamento:
No fim do tempo de fecho sem abrandamentos, é dado um impulso de
Y1 2seg em plena poténcia.
Com os abrandamentos activados & dado no fim do periodo de
abrandamento.
0O golpe final ndo é controlado pelos dispositivos de seguranca.
Né&o activo com configuragao deslizante e com Idgica de funcionamento
homem presente.
C8 IMPULSO FINAL Activa o impulso final na abertura e no fecho.
Funcionamento:
No fim do tempo de abertura e fecho sem abrandamentos, é dado um
impulso de 2seg em plena poténcia.
Y2 | Com os abrandamentos activados é dado no fim do periodo de
abrandamento.
0 golpefinal ndo & controlado pelos dispositivos de seguranga.
Nao activo com configuragdo deslizante e com légica de funcionamento
homem presente.
N Desactiva a fungéo do impulso final
N T3 excluido.
T3 é programado com o mesmo tempo de abrandamento da
c13 TEMPO EXTRA T3 YF configuragéo dos menus F1 e F5. O funcionamento serado tipo Y1.
vs T3 é programado com o mesmo tempo de abrandamento da

configuragéo dos menus F2 e F6. O funcionamento serado tipo Y1.

17
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MENU F: REGULAGAO FORGAS E VELOCIDADE

Menu

Fungéo

Descrigao

F1

FORGA MOTOR 1

Regula o impulso do motor 1.

0001 = forga minima.

0010 = forca maxima.

Se o valor configurado for inferior a 10 o funcionamento do motor sera do tipo Y1.

VELOCIDADE
ABRANDAMENTO MOTOR 1

Regula o impulso do motor 1 durante a fase de abrandamento.

0001 = forga minima.

0010 = forca maxima.

O funcionamento do motor ird depender da selecgéo efectuada no menu C6.

FORCAMOTOR 2

Regula o impulso do motor 2.

0001 = forga minima.

0010 = forga maxima.

Se o valor configurado for inferior a 10 o funcionamento do motor sera do tipo Y1.

VELOCIDADE
ABRANDAMENTO MOTOR 2

Regula o impulso do motor 2 durante a fase de abrandamento.

0001 = forga minima.

0010 = forca maxima.

O funcionamento do motor ira depender da selecgao efectuada no menu C6.

FUNCIONAMENTO FIM-DE-PERCURSO

FECHO

ABERTURA

A = Movimento normal com intervencéo do
dispositivos de seguranga e inverséo do
movimento

B = Movimento em abrandamento com
intervencdo do dispositivos de seguranca e
inversdo do movimento

C < 50 mm = Quota ideal iniciar golpe final
para a exclusdo dos dispositivos de

seguranca

D > 500 mm = Quota ideal inicio movimento
em abrandamento
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FECHO
4 il C<50mm

B D>500mm

A = Movimento normal com intervencao do
A dispositivos de seguranga € inversao do
movimento

B = Movimento em abrandamento com
intervengéo do dispositivos de seguranga e
ABERTURA inversdo do movimento

C < 50 mm = Quota ideal iniciar golpe final para
a exclus@o dos dispositivos de seguranca

D > 500 mm = Quota ideal inicio movimento em
abrandamento

D>500mm
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C6

VERTRAGINGEN

Y1

Activeert de vertragingsfunctie type 1.

Met deze selectie wordt de duwkracht van de motoren geregeld.

De afname van de snelheid van de vleugel kan eventueel niet duidelijk
zijn.

Y2

Activeert de vertragingsfunctie type 2.
Met deze selectie is de snelheidsvariatie van de vieugel duidelijker.

Y3

Activeert de vertragingsfunctie type 3.
Vereniging van de 2 voorgaande functies.
Hetgedrag wordt in sterke mate beinvioed door het type motor.

Y4

Activeert de vertragingsfunctie type 4. Functie die gebruikt moet
worden in noodgevallen of onder speciale werkingsomstandigheden.
De motor wordt 1 seconde aangestuurd met de functie Y1 en wordt
vervolgens nog een seconde uitgeschakeld. Het hek beweegt zich op
intermitterende wijze, gesynchroniseerd met de aansturing.

Deactiveert de vertragingsfunctie.

C8

EINDSTOOT

Y1

Activeert de eindstoot bij het sluiten.

Werking:

Aan het einde van de sluittijd zonder vertragingen, wordt een impuls van 2
sec. met vol vermogen gegeven.

Bij actieve vertragingen, wordt deze puls aan het einde van de
vertragingsperiode gegeven.

De eindstoot wordt niet gecontroleerd door de veiligheidsvoorzieningen.
Niet actief met schuifhekconfiguratie en dodemans-bedriffslogica.

Y2

Activeert de eindstoot bij het openen en het sluiten.

Werking:

Aan het einde van de openings- en sluitingstijd zonder vertragingen,
wordt een impuls van 2 sec. met vol vermogen gegeven.

Bij actieve vertragingen, wordt deze puls aan het einde van de
vertragingsperiode gegeven.

De eindstoot wordt niet gecontroleerd door de veiligheidsvoorzieningen.
Niet actief met schuifhekconfiguratie en dodemans-bedrijfslogica.

Deactiveert de eindstootfunctie

C13

AANVULLENDE TIJD T3

T3 uitgesloten.

YF

Stelt T3 in op de tijd die is ingesteld voor de vertraging met dezelfde
instelling van de menu's F1 en F5 De werking zal van het type Y1 zijn.

YS

Stelt T3 in op de tijd die is ingesteld voor de vertraging met dezelfde
instelling van de menu's F2 en F6 De werking zal van het type Y1 zijn.
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MENU F: INSTELLINGEN KRACHTEN EN SNELHEDEN

Menu

Functie

Beschrijving

F1

KRACHT MOTOR 1

Regelt de duwkracht van motor 1.

0001 = minimumkracht.

0010 = maximumkracht.

Als de ingestelde waarde lager is dan 10, zal de werking van de motor van het type
Y1 zijn.

F2

VERTRAGINGSSNELHEID
MOTOR 1

Regelt de duwkracht van motor 1 tijdens de vertragingsfase.

0001 = minimumkracht.

0010 = maximumkracht.

De werking van de motor zal afhangen van de selectie die gemaakt is in het menu
C6.

F5

KRACHT MOTOR 2

Regelt de duwkracht van motor 2.

0001 = minimumkracht.

0010 = maximumkracht.

Als de ingestelde waarde lager is dan 10, zal de werking van de motor van het type
Y1 zijn.

F6

VERTRAGINGSSNELHEID
MOTOR 2

Regelt de duwkracht van motor 2 tijdens de vertragingsfase.

0001 = minimumkracht.

0010 = maximumkracht.

De werking van de motor zal afhangen van de selectie die gemaakt is in het menu

C6.

WERKING EINDSCHAKELAAR

SLUITEN

OPENEN

A = Normale beweging met
veiligheidsvoorzieningen en omkering van de
beweging

B = Beweging in vertraging met
veiligheidsvoorzieningen en omkering van de
beweging

N

C < 50 mm = Ideale positie voor de definitieve
slag met uitsluiting van veiligheidsvoorzieningen

D > 500 mm = Ideale positie begin beweging in
vertraging
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SLUITEN
E - C<50mm

B D>500mm

A = Normale beweging met
A veiligheidsvoorzieningen en omkering van de
beweging

B = Beweging in vertraging met
veiligheidsvoorzieningen en omkering van de

OPENEN beweging

C < 50 mm = Ideale positie voor de definitieve
slag met uitsluiting van veiligheidsvoorzieningen

D > 500 mm = Ideale positie begin beweging in
vertraging

C<50mm

D>500mm
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C6

EMIBPAAYNZEIX

Y1

Evepyotoiei  Aeitoupyia emBpaduvang iTou 1.
Me v iAoy} auTh puBuieTar n duvapn wWBnaNG TWV KIVATAPWY.
Mopei va unv eivai ppavig pia peiwan taxitntag TG owng.

Y2

Evepyotroiei n Aeimoupyia emBpaduvong TiTou 2.
Me tnv emAoyn auTh givai o epeavig n ueTaBoAr TaxuTnTag TNG dWNG.

Y3

Evepyotoiei m Aerroupyia emBpaduvong tiTmou 3.
‘Evwon Twv mponyoupevwy 2 pdTIwv.
H oupmepipopd emnpeddetal iIoxupd ammd Tov TUTIo KIVnTApa.

Y4

Evepyoroiei n Aeiroupyia empBpaduvong ToTmou 4. TpoTog xpAong o€
TIEPITITWAT €KTAKTNG AVAYKNG A EI01KWY OUVBNKWV AEIToupyiag.

O kivnTApag TAoTapeTarl pe TpoTo Y1 yia 1 s peté aprivel yia GAko 1s.
To kiykAidwpa Ba KivnBei e TPOTTO IAKOTITOPEVO GUYXPOVIOHEVA HE TO
TAoTapIoH.

ATevepyoTrolei Tn Aeimoupyia emBpaduvong.

C8

TEAIKO XTYMHMA

Y1

Evepyorroigi 10 TeAIKG XTUTINWA O KAEITIIO

Agiroupyia:

210 T€EAOG TOU Xpdvou KAEIoiuaTog Xwpig empPpadivaelg divetal Eva
epEBIopa 2s ae TARPN 10X 0.

Me emBpadivaoelg evepyég divetal 10 TEAOG TOU KIVOUVOU
empBpaduvong.

To 1Nk XTUTINMO DEV EAEYXETAI ATTO TIG ATPAAEIEG.

Mn evepyd pe Slapdpewan cupduevou Kal Pe Aoyikr Aerroupyiag
TIapouaiag avepwrou.

Y2

Evepyotroiei 1o TEAIKO XTUTINHA O Avolypa Kal KAEITTHO.

Aeiroupyia:

210 TEAOG TOU XpAVOU QVOiyUaTOG KAl KAEITIATOG XWpig ETIRPpaduvaelg
diveral éva epéBiopa 2s o€ TTAA PN 10YU.

Me emBpadiuvoelg evepyég divetal T0 TEAOG TOU KIVOUVOU
empBpaduvong.

To 1eNIKG XTUTINMO BEV EAEYXETAI ATTO TIC ATPAAEIES.

Mn evepyd e Olapdpewan gupduevou Kai Pe Aoyikr Aermoupyiag
Tapouaiag avbpwrou.

ArevepyoTrolei T Aeiroupyia Tou TEAIKOU XTUTIAMATOG.

C13

NMPOZOETOZ XPONOZX T3

T3 amokAeiopévo

YF

©¢aTe T3 iglo pe Tov TeBEVTa Xpdvo yia TV emBpaduvan e Tv idia
pUBWIoN Twv pevou F1 kai F5H Aeitoupyia Ba gival Tou TdTrou Y1.

YS

©¢ate T3 iglo pe Tov TEBEVTa Xpdvo yia TV emBpaduvan e Ty idia

pUBWION Twv pevou F2 kai FB. Asitoupyia Ba givai tou T0TTou Y1.
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MENOY F: PYOMIZEIZ AYNAMEQN KAI TAXYTHTAZ

Mevou

Agiroupyia

Mepiypagi

F1

AYNAMH KINHTHPA 1

PuBpicel Tnv wlnan tou kivntApa 1.

0001 = eAayiomn dOvapn.

0010 = péyion S0vaun.

Av n 1eBeioa Tipn givar pikpotepn Tou 10 n Aeitoupyia Tou KivnTApa Ba gival TUTou

F2

TAXYTHTA ENIBPAAYNZHY
KINHTHPA 1

PuBpicel Tnv wnan tou kivntApa 1 katd Tn don emBpaduvang.

0001 = eAayiomn dOvapn.

0010 = péyiotn S0vaun.

H Aermoupyia Tou kivnTpa eaptdrar amoé m dievepynBeioa emAoyn oo pevol C6.

F5

AYNAMH KINHTHPA 2

Pubpider v wenan Tou kivntipa 2.

0001 = eAdyioTn dOvapn.

0010 = péyion Suvayn.

Av n 1eBeioa Tipn eivar pikpotepn Tou 10 n AeiToupyia Tou KivnTApa Ba eival TUTTou

F6

TAXYTHTA ENIBPAAYNZHX
KINHTHPA 2

PuBpicel Tnv wnan Tou kivntApa 2 katd Tn gdaan emBpaduvang.

0001 = eAdyioTn dOvapn.

0010 = péyioTn duvan.

H Aeitoupyia Tou KivntApa e§aptdral amo Tn dievepynBeioa emAoyr oTo pevol C6.

AEITOYPI'IA ANAZTOAEA TEAOYZ AIAAPOMHZ

KAEIZIMO

ANOIr'MA

A = Kivnan kavovikn pe ouaThuara
acealeiag eméppaan kai avtigTpor TG
kivnong

B = EmBpaduvdpevn kivnon pe cuaThuaTa
ac@aleiag eméppaan kai avriaTpon TG
kivnong

C < 50 mm = Yyopetpo 10aviké Eekivnua
TeNIKO XTUTINUA PE TNV €€aipean TG

aoQaAeiag

D > 500 mm = I5avikd péTpo évapéng Kivnang
o€ emPpaduvan
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KAEIZIMO
E = C<50mm

B D>500mm

A = Kivnon kavovikn ue guoThuara
acgaAeiag emépPacn kai avriaTpoen G
Kivnong

¢ B = EmBpaduvdpevn kivnon We cuaThuaTa
ac@aAeiag emEPRATN Kal QVTIOTPOPA TNG

ANOITMA Kivnong

C = 50 mm = Yyduetpo 18aviko §ekivnua
TeNIKG XTUTINUA PE TNV €€aipean TG
ao@aAeiag.

D > 500 mm = 18aviké pérpo évapéng Kivnang
o€ emPpaduvan

D>500mm
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